Beschreibung der Simulation 15 aus der Reihe:

Simulationen mit dem Hades Simulator @ an”niumsitﬁt in Haggn

auf Grundlage des Kurstextes Computersysteme |

* Das zugrundeliegende Schaltnetz: 1 zu 4 DEMUX

Als ein Beispiel fiir Demultiplexer wird der 1 zu 4 Demultiplexer im Kurstext 1608 wie folgt
eingefiihrt:

Wiihrend der Multiplexer ein auswdhlendes Schaltnetz ist, ist der Demultiplexer ein verteilendes
Schaltnetz. Uber Steuereingdnge wird ein Dateneingang auf einen von mehreren Ausgdngen
geschaltet. Mit n Steuereingdngen kann auf einen von 2" Datenausgdngen verteilt werden:
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In Abhdngigkeit vom FEingangssteuerwort wird der Dateneingang auf einen der mdglichen
Datenausgdnge geschaltet. Fiir einen I zu 4 Demultiplexer ergibt sich die obige Wertetabelle.
Steuerworteingdnge und Dateneingang sind wie beim Multiplexer UND-verkniipft. Daraus ergeben
sich fiir die Ausgdange obige Schaltfunktionen.

Quelle: Computersysteme I (2017), Kapitel 2.8 Multiplexer

e Die Hades Simulation:

Links im als letzte Seite angehdngten Screenshot sieht man das Eingangssignal fiir den
Dateneingang D, unten die Eingangssignale fiir die Steuereingédnge S; und Sy mit den dafiir notigen
Invertern. Rechts sind die Ausgangssignale fiir die Ausginge Q,,...,0, angeordnet. Belegt man

nun durch Klick auf die entsprechenden Schalter D und S mit den Werten 0 (grau) oder 1 (rot), kann
man im Schaltnetz beobachten, dass die Schaltfunktionen exakt umgesetzt wurden. Beispiel:

Eingang A: D
Das AND-Schaltglied, dessen Ausgang zu Q; fiihrt, bekommt als Eingéinge: Eingang B: S,

Eingang C: S,
setzt also genau die oben genannte Schaltfunktion fiir Q>um.

* Die Simulation besteht aus folgenden Komponenten:
o 3 Ipins (switch) © 4 Opins (LED)
o 2 INV (small) °© 4 AND3
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